HM 30 U/BU BALANS MAKINESI

TEKNIK OZELLIKLER [

1 1 Pedestal cifti HE 30

Simetrik yuk olarak rotor agirligi W 700 kg
Pedestal izerindeki yatak basina maks. 350 kg
Makine yatagi Uzerindeki en blylik rotor ¢capi 1260 mm
Jurnal caplari 10-80 mm
Rulman merkezleri arasindaki mesafe min. 90 mm
Karsi rulman etkileyen yukari yonli statik yatak yiki 200 n
Suirekli kalibrasyon icin sinir deger 280 x 10 E6 kg/min?

1.1 1 Roller yatak seti
Ayarlanabilen mil ucu capi araligi 10-80 mm

1.2 1 Roller yatak seti
Mil yatadi capina gore ayarlanabilir 80-160 mm

1.3 1.Karsilama rulmani seti
Giivenlik sebepleriyle makine 1 set karsilama rulmani ile donatilmistir
-1 adet kaymali parcali rulman, mil capi 14-160 mm igin,karsi kuvvet 900 N
-1 adet makarali rulman, baski parcasi ile birlikte

1.4 1 Kuvvet karsilayici seti
Pedestal yataklara montajli sekilde

2 Makine yatagi
Pedestallari makine yataginda rahat hareket ettirmek icin
makarli zincir ve iki T tipi yiv
Yatak uzunlugu, [talep halinde farkli boylar mevcuttur.) 2500 mm

ilave Yatak 500 mm

3 1 Olciim Unitesi
- Dogrudan bilgi girisi yapilabilen dokunmatik ekran

Aktif TFT renkli ekrana sahip endistriyel bilgisayar
Vektorel gostergeli sonug bildirimi
Ag baglantisi
Modiiler, servis kolayligi saglayan sistem tasarimi
Schenck MMD filtresi ile optimize sinyal islemi
Olgiim teshisini kendi kendine yapabilen akilli islemci
Rotor dosyasi Sihirbazi
Optimize edilmis menl fonksiyonlar
Rotor dosyalarina gizim veya talimat ekleme olanagi
Tam devire ulasana kadar ol¢im yapabilme
Olgumler Uzerinden ortalama hesaplama
Kullanici yonetimi, her kullaniciya ozel seviye belirleme
CSV formatinda veri transferi
Asimetrik pozisyondaki balanssizliklarin hesaplamasi yazilimi
Standart yazilimlar:

- Tekli, kama ve indeks kompanzasyon

- S0 21940'a gore tolerans hesaplamasi

- Simetrik pozisyonlarda balanssizlik hesaplamasi

- PDF formatinda ge¢mis islem raporlama

- Tirkge ve Ingilizce kullanim dili se¢imi

Windows standart prosedirlerine gore calisma
Olgum hiz araligi 100 - 5.00 rpm
Minimum ulasilabilecek kalici balanssizlik (Umar)
ISO 2953'e gore her bir kg rotor agirligina denk gelen her diizlem igin (min.)

Toprlamda en dusuk olgum degeri 0.1 %mm;"kg
Degerlerin olciildligi referans hiz 1000 rpm
Balanssizlik giderme orani 95 %’e kadar
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3.1 1 Manuel indeksleme
Olciilen balanssizlik agisi degerini rotora tam dogru olarak aktarmak icin kullanilir.

3.2 1 Yaziim “Rotor-spesifik Kalibrasyon™

Esnek rotorlarin isletme hizinda veta makinenin surekli kalibrasyon siniri disinda kalan hizlarda
balans islemi yapmak icin.
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Yatak uzunlugu (LB) = 3500 mm
Maksimum mesafe (L1) = 3000 mm
Minimum mesafe (L1) =50 mm [kayis sistemi pedestallarin disinda)
Minimum mesafe (L1) = 130 mm (kayis sistemi pedestallarin disinda)
Maksimum rotor ¢api (D1) = 1260 mm
Cukur genisligi (L2) =500 mm
Cukurda dondiirilebilir ¢cap (D2] sinirn bulunmamaktadirg

Sirekli kalibrasyonun limit degeri
Geometrik diizlem ayarinin ve ol¢lim Unitesinin kalibrasyonun dogru kalmasi icin,

W - n? =280 x 10E6 kg/min?
degerinin asilmamasi gerekir (W=agirlik). Bu limit rulmanli pedestallarin arasina simetrik olarak

yerlestirilmis rijit rotorlar icin gecerlidir. Bu deger, her rulmanli pedestala maksimum 900 N dinamik
kuvvetin korunmasi durumda asilabilir.
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4 1 5aft tahrik mekanizmasi U 1
Kapsam:

-1 surucu muhafazasi, kaynakli konstriiksiyon, makine yatagina monte edilmis
olarak

1 transmisyon tahrik safti, cok hassas yataklar ile desteklenmis

1 motor ve transmisyon tahrik safti arasinda kayis mekanizmasi

1 siiriicii motoru, elektrik siiriiciisii icin belirtilen 6zelliklere gore (Madde 5)

1 acisal olgekli siiriicii safti icin baglanti flans, olclilen rotordaki balanssizligin
pozisyonunu tespit etmek icin

1 Hassas siiriicii safti, geri tepmesiz [250 Nm)

1 Sdurucu saftlan icin guvenlik korumasi

1 Disli kutusunun eksenel ayari icin hareket ettirilmesi icin hareket mekanizmasi,
ayarlanabilir sipindele ile birlikte. Bu ekipman, ozellikle agir rotorlarin siirticu
saftina baglanmasinin kolaylastirilmasi igindir.

1 I I 1
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Tahrik glicu 5,5 kW
Balans hizi 120 - 1200 rpm
Nominal hiz 710 rpm

4.1 1 Tahrik mekanizmasi hareket ettirme donanimi
Tahrik mekanizmasini makine yatagi Uzerinde gezdirmek icin

5 1 Kayis tahrik mekanizmasi BU 3/30

Tahrik gticli 2,2 KW
Kayisla sirilebilecek cap 20 450 mm
Kayis tahrik noktasi ile rulmanlar arasi mesafe, min. 150 mm
Kayis tahriki yapilan 100 mm ¢api icin balans hizi 160 - 1580 rpm

240 - 2380 rpm
6 1 Elektrik tahrik ve kontrol
Degisken balans hizi ile donatilmis
Olgum uUnitesinin de yerlestirilebilecegi kontrol kabini, igcinde;
- Hiz ayar araligi 1:10 olan frekans konvertori ve enerji geri kazamim sistemi
- Isletme cihazlar ve kontaktorler
6.1 1 Cift tarafl donme (saat y@nii ve saatin tersi yonii)

Rotor donus yonu ¢ift tarafli olarak secilebilir.
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